TECNOLOGIA. 3°ESO Mecanismos Fecha: 13-X1-07

Nombre: Grupo: Nota:

1°. Tipos de palancas. (1,5 puntos)
2°. En el mecanismo propuesto, indica que tipo de palancas intervienen y la distancia a la que
se han de situar los dos pollitos para que el sistema se encuentre en equilibrio. (2 puntos)

1 poliito

4°, En el sistema de poleas del dibujo calcula las velocidades de giro de cada poleay las
relaciones de transmision. (2 punto)

b) d, =150 mm

n, =6000 r.p.m
d,=2mm

Segunda transmisién
(poleas 3y 4)

Primera transmision
(poleas 1y 2)




5°. Identifica cada mecanismo y explica. (1 punto)

6°. Un mecanismos estd formado por tres sistemas de engranajes simples, unido uno a
continuacion de otro, formando un tren de engranajes compuesto, del que se conoce lo

siguiente: (2,5 puntos)
o La relaciéon de transmision del sistema es 6_10 .

o La relacién de transmision del primer sistema es 3 El nimero de dientes del engranaje

conducido es 30.

olLa relacion de transmision del segundo sistema es 2 El nimero de dientes del

engranaje motriz es 12.
olLa velocidad del eje de salida del mecanismo es 3 rpm y el nimero de dientes del

engranaje conducido del tercer sistema es 75.
Se pide: a)Dibujo simbdlico. b) Numero de dientes de los engranajes que faltan. ¢)Velocidad

de cada eje.




TECNOLOGIA. 3°ESO Mecanismos Fecha: 13-XI1-07

Nombre: Grupo: Nota:

1°. Tipos de palancas. (1,5 puntos)

2°. En el mecanismo propuesto, indica que tipo de palancas intervienen y calcula el nimero
de pollitos a meter en la jaula para que el sistema se encuentre en equilibrio. (2 puntos)
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3°.Indica hacia donde se inclina la balanza o si esta equilibrada. Justificar cada caso.(1,5 punto)
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4°. El mecanismo de arrastre de un coche de juguete esta formado por los siguientes elementos:
o Sistema de poleas simple. La polea unida al motor tiene un diametro de 18 centimetros y gira

a 360 rpm. La polea conducida tiene un diametro de 720 milimetros.

o Sistema de engranajes simple unido al eje de salida del anterior. El engranaje conducido gira
a 30 rpm y tiene 45 dientes.

Se pide: (2,5 puntos)

a) Dibujo simbdlico del mecanismo.

b) Numero de dientes del engranaje que falta.

¢) Relacion de transmisidn del sistema y de cada mecanismo simple.

d) Sentido de giro de cada eje si el eje de salida gira en el de las agujas del reloj.




5°. Identifica cada mecanismo, explica y calcula. (2,5 puntos)

Zse = 60 dientes
n° de entradas : 3
Nsg = 3000 rpm

Br=10cm
Be =150 mm




TECNOLOGIA Curso: 3°BD MECANISMOS  Fecha: 12-XI-07

Nombre: Nota:

1- Indica los elementos que tiene una palanca.

2- Completa la siguiente tabla:
TIPO DE PALANCA

Sefiala en el dibujo la potencia, resistenciay

MAQUINA punto de apoyo

Abrechapas m S,

yi
Fregona /

Tijeras ?-‘

3- En una palanca de primer grado el brazo de fuerza aplicada mide 1 m, si la
fuerza aplicada y la resistencia miden 15 y 30 N respectivamente, ¢calcula el
brazo de resistencia y la longitud de la palanca?

DIBUJO DATOS FORMULA

CALCULOS

4- Calcula la resistencia que mueve la manivela de la rueda de la figura, sabiendo
que la fuerza ejercida con el pie sobre el pedal es de 2 kg.
DIBUJO ~ DATOS FORMULA

e
e

(T i st s et

Hoon| 2som | CALCULOS




5-

6-

En el sistema de poleas de la figura, el motor gira a 300 rpm. Calcula: a)
Velocidad de giro del eje de salida. b) Relacién de transmision.

D=8cm D =320 mm

Motor

Razona la veracidad o falsedad de las siguientes afirmaciones.
a) En un sistema reductor la rueda conducida gira mas deprisa que la motriz.

b) Una rueda que gira a 6000 rpm gira mas deprisa que otra que lo hace 10 rps.

c) Larelacién de transmisidén para dos ruedas dentadas es di/ d,,

d) En la transmisién de movimiento por engranajes los ejes pueden estar
separados.

e) Enlos mecanismos pifion cremallera, husillo tuerca y tornillo sinfin se
transforma el movimiento circular en lineal.

Dado el sistema de engranajes de la figura y sabiendo que z; = 20, z, = 40, z3 =
20, z4 = 60, y la velocidad de la rueda 1 es n; = 600 rpm; calcula las velocidades
de las ruedas 2, 3y 4y la relacién de transmision total.




TECNOLOGIA Curso: 3°BD MECANISMOS  Fecha: 3-XII-07

Nombre: Nota:

1- Completa la siguiente tabla:

Mecanismo REPRESENTACION FUNCIONAMIENTO

© —

2- En una palanca de primer grado de 1 m de longitud, situamos un punto de
apoyo a 20 cm de una caja que pesa 4 kg. Calcula la fuerza que hay que
aplicar para elevar dicho peso.

3- Dado el sistema de poleas de la figura y sabiendo que d; = 6 cm, d, = 120
mm, d3 = 60 mm, d4 = 12 cm, calcula la velocidad del motor que hay que
acoplar a la polea 1 para que la polea 4 gire a 500 rpm. Halla las relaciones de
transmision parciales y totales del sistema.
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